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												Das Institut für Navigation an der Universität Stuttgart (INS) befasst sich mit der Entwicklung und Erprobung von Navigationslösungen und den zugehörigen mathematischen Grundlagen. Beispiele hierfür sind:

	Globale Navigationssatellitensysteme (GNSS)
	Integrierte Navigation
	Parameterschätzverfahren in dynamischen Systemen
	Software Defined Radio und Parallel Computing


Die damit verbundenen Themen werden in Grund- und Mastervorlesungen sowohl von theoretischer wie auch praktischer Seite vermittelt.
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